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CHARGING CABLE
CABLE DE CHARGE
CAVO DI CARICA

LADEKABEL
S CABLE DEL CARGADOR
( CABLE DE CARGA
RBT—7IU
STAND BASE : TAPE
SOCLE E RUBIQII\VS/;%%ESIF
BASE
5 STANDSOCKEL KLEBEBAND
BASE DE APOYQ f \
BASE DE APOYO
A2 RE
NAMEPLATE
PLAQUE D’IDENTIFICATION POST
NSSCHILD PORT
PLACA DE IDENTIFICACION S I OLLER
FLAGA DE IDENTIEICECION GOLUMNA CONTROLLER
3 COLUMNA CONTROLLER
HZ R CONTROLADOR
MACHINE GUN CONTROLADOR
MITRAILLEUSE =N E=2

MITRAGLIATRICE
MASCHINENGEWEHR

DISPLAY UNIT
SUPPORT DE PRESENTATION T e
DISPLAY =T,
ANZEIGEEINHEIT

UNIDAD DE EXHIBICION
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TAATLADIZ Yk
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BATTERY INSTALLATION l MISE EN PLACE DES PILES
INSTALLAZIONE DELLE PILE | BATTERIEINSTALLATION
INSTALACION DE PILAS l INSTALACION DE PILAS

B\HDANTS

« Requires 6 1.5V AA (R6P) batteries (not included). For best results, use alkaline batteries.
« Requiert 6 piles de 1,5 V, type « AA/R6P » (non fournies). Pour des performances optimales, utiliser des piles alcalines.
« Richiede 6 pile stilo AA) da 1,5 V (R6P) (non fornite). Per risultati ottimali, usare pile alcaline.
* 61,5V AA (R6P) Batterien erforderlich (nicht im Lieferumfang enthalten). Fir beste Ergebnisse Alkalibatterien verwenden.

» Requiere 6 pilas AA de 1,5V (R6P) - (no incluidas). Para obtener mejores resultados, use pilas alcalinas.
= Requiere 6 pilas AA de 1.5V (R6P) - (no incluidas). Para obtener mejores resultados, usa pilas alcalinas.
* 1.5V DE=EWEHBELETT BIFEY) . RBOBREFDICIE. 7IVAYBAEFBLTIZEL,

-l = Battery installation: Locate the battery compartment underneath the unit.
« Mise en place des piles : Repérer le compartiment des piles sous I'appareil. -
« Installazione delle pile: individuare lo scomparto delle pile, nella parte inferiore del controller.
« Batterieinstallation: Batteriefach unten an der Einheit ausfindig machen.
« Instalacion de las pilas: Localice el compartimiento de pilas debajo de la unidad.
« Instalacion de las pilas: Busca el compartimiento de pilas debajo de la unidad.
o BHDOANS Wity —AEFFEERICHIVET

2 « Using a Phillips head screwdriver, remove the screw and the battery door.
« Al'aide d’un tournevis cruciforme, ter la vis et soulever le cache des piles.
« Estrarre la vite mediante un cacciavite con testa a croce e togliere il coperchio dello scomparto.
« Mit einem Kreuzschlitzschraubendreher die Schraube und die Batterieabdeckung entfernen.
« Use un destornillador de estrella para extraer el tornillo y la tapa del compartimiento de pilas.
« Con un destornillador Phillips, extrae el tornillo y la tapa del compartimiento de pilas.
o TZARFAN—ZE>TRIZRIN L. BT —AD T2 ERITET, 4

3 « Install fresh batteries, matching polarity icons with those on the unit.
« Installer des piles neuves en faisant correspondre les indications de polarité sur les piles

a celles de 'appareil.

« Inserire pile nuove, facendo corrispondere i segni delle polarita a quelli presenti nello

scomparto.

« Frische Batterien einsetzen; hierbei die Pole an den Polsymbolen der Einheit ausrichten.
« Introduzca pilas nuevas, haciendo coincidir los iconos de polaridad con los de la unidad.
« Instala pilas nuevas, haciendo coincidir los iconos de polaridad con los de la unidad.

o BICRENTSRIRAFAABICRSTHLWEBMEANE T,

» Replace the battery
compartment and the screw.

» Remettre le cache et le visser en place.

* Riposizionare il coperchio dello scomparto e
reinserire la vite.

« Batteriefachabdeckung und Schraube wieder anbringen.

» Vuelva a colocar la tapa del compartimiento de pilas y el
tornillo.

« Vuelve a colocar la tapa del compartimiento de pilas y el
tornillo.

s B —RADT2%ADH. XTI TEDHET,
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DISPLAY STAND | SOCLE DE PRI::.‘?ENTATIDN
BASE PER DISPLAY | ANZEIGESTANDER | EXHIBIDOR
EXHIBIDOR | v X7L1rHBXZF

1 POST
MONTANT
e
NAMEPLATE
PLAQUE D'IDENTIFICATION COLUMNA
TARGHETTA DATI COLUMNA
NAMENSSCHILD RAE
PLACA DE IDENTIFICACIgN
PLACA DE IDENTIFICACION
Z—L7L—F

BASE SLOT
FENTE D'INSERTION
SCANALATURA NELLA BASE
SOCKELSCHLITZ

AZ/EBOAOYE

« |nsert the NAMEPLATE into any of the BASE SLOTS.
Install the POST into the BASE.

« Insérer la PLAQUE D'IDENTIFICATION sans une des
FENTES D'INSERTION. Monter le MONTANT sur le SOCLE.

« Inserire la targhetta dati in una qualsiasi delle scanalature
della base e inserire il supporto nella base.

* Das NAMENSSCHILD wie abgebildet in einen der
SOCKELSCHLITZE stecken. Den PFOSTEN in den SOCKEL
einsetzen.

« Inserte la PLACA DE IDENTIFICACION en cualquiera de las
RANURAS DE LA BASE. Instale la COLUMNA en Ia BASE.

« Inserta fa PLACA DE IDENTIFICACION en cualquiera de las
RANURAS DE LA BASE. Instala la COLUMNA en la BASE.

o 2=LTL—FERZV/FEOAOY MCELAHE T, A2 /K
BICRAMEATEY,

DISPLAY UNIT
SUPPORT DE PRESENTATION
DISPLAY

ANZEIGEEINHEIT
UNIDAD DE Exms:mgn
UNIDAD DE EXHIBICION

TAARTLA2 =k

» Insert the DISPLAY UNIT onto the POST.

« Accrocher le SUPPORT DE PRESENTATION au
MONTANT.

« Inserire il display sul supporto.

» Die ANZEIGEEINHEIT am Pfosten anbringen.

* Inserte la UNIDAD DE EXHIBICION en la
COLUMNA.

« Inserta la UNIDAD DE EXHIBICION en la
COLUMNA.

o TARTUALZY b RAMCELAKET.

MQ-27 Drone

« Place the MQ-27 Drone on the DISPLAY UNIT. The MQ-27 Drone
can be tilted and rotated for best display view.

« Placer le MQ-27 Drone sur Iz SUPPORT DE PRESENTATION.
Incliner ou faire tourner le MQ-27 Drone pour le présenter sous
I'angle désiré.

« Posizionare I'MQ-27 Drone sul display. L'MQ-27 Drone puo essere
inclinato e ruotato per avere una visione ottimale del display.

« Die MQ-27 Drone auf der ANZEIGEEINHEIT platzieren. Die MQ-27
Drone kann zum besseren Ablesen gekippt und rotiert werden.

« Cologue el MQ-27 Drone sobre la UNIDAD DE EXHIBICION. EI
MQ-27 Drone se puede inclinar y rotar para que luzca mejor.

« Coloca el MQ-27 Drone sobre la UNIDAD DE EXHIBICION. EI
MQ-27 Drone se puede inclinar y rotar para que se luzca mejor.

» MQ-27 Drone Z7 4 A 7LA 1=y b EICEBLET,
MQ-27 Drone Z4&iH 12 EEE € T T4 AT LA 12y b E
BEGREICLET,



CHARGING
cAMO CAR

I
GAR | BHhoOFRE

ZIcLEY,

RECHARGE | CARICA |

« Switch OFF the CONTROLLER and MQ-27 Drone.
« Eteindre la MANETTE et le MQ-27 Drone.

» Spegnere (OFF) il controller e I'MQ-27 Drone.

* CONTROLLER und MQ-27 Drone auf AUS stellen.
« APAGUE el CONTROLADOR y el MQ-27 Drone.

« APAGA el CONTROLADOR y el MQ-27 Drone.

* Jk0O—5& MQ-27 Drone DAA v F%H

LADEN | ALIMENTACIAN

RIGHT, SIDE VIEW
VUE LATERALE DROITE
VISTA LATO DESTRO
ANSICHT — RECHTE SEITE
VISTA DEL LADO DERECHO
VISTA DEL LADO DERECHO
Afim

ON

ICHE

ACCESO (ON)
ON (EIN)

ORNEncendido)
ON ido)

OFF

ARRET
SPENTO (OFF)
OFF (AUS)
OFF (Apagado)
OFF (Apagado)

INTERNAL CHARGING CORD OR EXTERNAL USB CHARGING CORD
CORDON DE CHARGE INTERNE CORDON DE CHARGE USB
CAVO DI CARICA INTERNO ou CAVO DI CARICA USB ESTERNO
INTERNES LADEKABEL EXTERNES USB-LADEKABEL
CABLE DE CARGADOR INTERNDO 0 CABLE DE CARGADOR EXTERNDO USB
CABLE DE CARGA INTERNDO ODER CABLE DE CARGA EXTERNDO USB
AEFTEI—F MMHFusB FTEI—F
RIGHT, SIDE VIEW O
VUE LATERALE DROITE
IR O
VISTA DEL LADO DERECHO - RIGHT SIDE VIEW
VISTA DEL LADO DERECHO el VUELATCRALE DROTE
HRE ANSICHT - RECHTE SEITE
7 VISTA DEL LADO DERECHO
VISTA DEL LADO DERECHO
] HBE
USB CONNECTOR USB CHARGING CORD \
CHARGING COVER CONNECTEURUSB  CORDON DE CHARGE USB CRR L R
CACHE DE CTARGE CONNETTORE USB CAVO DI CARICA USB R T
COPERCHIO DI CARICA JST CONNECTOR C%SI\IBE(?%%KUE?B CABL%SDBEL&%EGKKSSF'} UsB JST-STECKER
L vt ] P CONNECTEUR JTS CONECTOR USB CABLE DE CARGA USB R B
Ly iy o o e s et
RBH/— CABLE DEL CARGADOR ggmgggg jg « Using the USB CHARGING CORD: Plug the JST CONNECTOR into the CHARGING SOCKET of the
CA%E DE CARGA JST azo% MQ-27 Drone and then plug the USB CONNECTOR into your computer (or a USB charging device with

« Open the CHARGING COVER on the CONTROLLER. Carefully pull out the CHARGING CORD and
plug the JST CONNECTOR into the CHARGING SOCKET of the MQ-27 Drone.

« Quvrir le CAGHE DE CHARGE de la MANETTE. Sortir doucement le CORDON DE CHARGE et
brancher le CONNECTEUR JTS dans |a PRISE DE CHARGE du MQ-27 Drone.

« Aprire il coperchio di carica sul controller. Estrarre con cautela il cavo di carica & inserire il
connettore JST nel connettore di carica dell MQ-27 Drone.

« LADEABEDECKUNG am CONTROLLER ffnen. LADEKABEL vorsichtig herauszienen und den
JST-STECKER in die LADEBUCHSE der MQ-27 Drone stecken.

o Abra la TAPA DEL AREA DE ALIMENTACION del CONTROLADOR. Tire cuidadosamente del CABLE
DEL CARGADOR hacia afuera y enchufe el CONECTOR JST en el ENCHUFE DEL CARGADOR del
MQ-27 Drone.

« Abre Ia TAPA DEL AREA DE CARGA del CONTROLADOR. Cuidadosamente jala el CABLE DE CARGA
hacia afuera y enchufa el CONECTOR JST en el ENCHUFE DE CARGA del MQ-27 Drone.

o IVMO—50ORBHN—ZRFET, RBI—FETEICS|EH L. MQ-27 Drone OF
BY/ry M IST A4 % ZLAKET,

5V output only).

« Utilisation du CORDON DE CHARGE USB : Brancher le CONNECTEUR JST dans la PRISE DE
RECHARGE du MQ-27 Drone puis brancher le CONNECTEUR USB dans I'ordinateur (ou un appareil de
recharge USB ayant une puissance de 5 V uniquement).

« Per usare il cavo di carica USB: inserire il connettore JST nel connettore di carica del’'MQ-27 Drone e
quindi collegare il connettore USB al computer (0 a un dispositivo di carica USB con uscita solo a5 V).

« Verwendung des USB-LADEKABELS: JST-STECKER in die LADEBUCHSE der MQ-27 Drone stecken
und dann USB-STECKER am Computer (oder einem USB-Ladegerat mit nur 5 V Ausgabe) anschiieBen.

« Usando el CABLE DE CARGADOR USB: Enchufe el CONECTOR JST en el ENCHUFE DEL CARGADOR
del MQ-27 Drone y luego enchufe el CONECTOR USB en su ordenador (o un dispositivo de carga USB
con salida de 5V Gnicamente).

= Usando el CABLE DE CARGA USB: Enchufa el CONECTOR JST en el ENCHUFE DE CARGA del MQ-27
Drone y luego enchufa el CONECTOR USB en tu computadora (o un dispositivo de carga USB con
salida de 5V dnicamente).

* USB RBI—FTHRETHHE:MQ-27 Drone DFEE/ 7y MT IST 3274% % LiAd+, USB
JARJA%EDIVE1—2 (E1elE 5V DD USB RBEE) [CEMLET.

« The LED on the front of the MQ-27 Drone will light up RED. The RED LED will
switch OFF when charging is complete.

3

« Le voyant sur I'avant du MQ-27 Drone s'allumera en ROUGE. La lumiére ROUGE

s'éteindra quand la charge est compléte.

« |I LED sulla parte anteriore del'MQ-27 Drone si accende in rosso e si
spegne quando la carica & stata completata.

« Die LED an der Vorderseite der MQ-27 Drone leuchtet nun ROT. Die ROTE
LED schaltet sich AUS, wenn der Ladevorgang abgeschlossen ist.

« EI LED ubicado en el frente del MQ-27 Drone se encendera con una luz
ROJA. EI LED ROJO se apagara cuando se haya completado la carga.

« EI LED ubicado en el frente del MQ-27 Drone se encendera con una luz
ROJA. EI LED ROJO se apagard cuando se haya completado la carga.

« MQ-27 Drone DIERICHS LED HFR<RATLET. ABHTT T5E.

LED HVHRE T 3




PAIRING | APPARIEMENT | ASSOCIAZIONE | PAARUNG

CONEXION | CONEXIAON | NX7UT

1

LEFT JOYSTICK
JOYSTICK GAUCHE
JOYSTICK SINISTRO
LINKER JOYSTICK
PALANCA IZQUIERDA DEL
JOYSTICK
PALANCA IZQUIERDA
EIIARTAYY

« Move the LEFT JOYSTICK on the CONTROLLER BACKWARD completely.

« Mettre le JOYSTICK GAUCHE de la MANETTE complétement en ARRIERE.

« Spostare il joystick sinistro sul controller.

« LINKEN JOYSTICK am CONTROLLER bewegen.

« Mueva la PALANCA IZQUIERDA DEL JOYSTICK ubicada en el CONTROLADOR.
«» Mueve la PALANCA IZQUIERDA ubicada en el CONTROLADOR.

o« AV/MA—SDEIIAMARTAYIZHHLET,

« Rotate the ANTENNA up. Switch ON the CONTROLLER. The RED LED will flash.

« Tourner 'ANTENNE vers le haut. Allumer la MANETTE. Le VOYANT ROUGE se mettra &
clignoter.

« Orientare I'antenna verso I'alto. Accendere (ON) il controller. Il LED rosso lampeggia.

« ANTENNE nach oben drehen. CONTROLLER auf EIN stellen. Nun blinkt die ROTE LED.

« Rote la ANTENA hacia arriba. ENCIENDA el CONTROLADOR. El LED ROJO parpadeara.

« Rota la ANTENA hacia arriba. ENCIENDE el CONTROLADOR. EI LED ROJO parpadeara.

. 7’;?1”&['( 9,2 b0—SDRAMYFEAICLET, LED HR< L
z o

RIGHT, SIDE VIEW
VUE LATERALE DROITE
VISTA LATO DESTRO
ANSICHT - RECHTE SEITE
VISTA DEL LADO DERECHO
VISTA DEL LADO DERECHO
ARE

ON OFF
MARCHE ARRET
ACCESO (ON)  SPENTO SOF
ON (EIN)  OFF (AUS,
OFF (Apagado!
OFF (Apagado
*7

Encendido
OMNEncendido
x>

)

* Place the MQ-27 Drone on a horizontal surface, then turn the switch ON. The front
GREEN LED and the back RED LED on MQ-27 Drone will FLASH during pairing.

* Placer le MQ-27 Drone sur une surface horizontale puis mettre I'interrupteur en
marche. Le VOYANT VERT a I'avant et le VOYANT ROUGE a I'arriere du MQ-27
Drone 7 se mettront 2 CLIGNOTER durant I'appariement.

* Collocare I'MQ-27 Drone su una superficie orizzontale, quindi portare I'interruttore
nella posizione ON. Il LED verde sulla parte anteriore e il LED rosso sulla parte
posteriore dell'MQ-27 Drone lampeggiano durante |'associazione.

* Die MQ-27 Drone auf einer horizontalen Fiéche platzieren, dann Schaiter auf EIN
stellen. Wahrend der Paarung BLINKEN die GRUNE LED an der Vorderseite und die
ROTE LED an der Riickseite der MQ-27 Drone.

* Coloque el MQ-27 Drone sobre una superficie horizontal, luego desplace el
interruptor para encender la unidad. EI LED VERDE del frente y el LED ROJO de la
parte trasera del MQ-27 Drone PARPADEARAN durante la conexion.

* Coloca el MQ-27 Drone sobre una superficie horizontal, luego desplaza el
interruptor para encender la unidad. El LED VERDE del frente y el LED ROJO de la
parte trasera del MQ-27 Drone PARPADEARAN durante la conexién.

* MQ-27 Drone ZKFEICEE, A1y FEA/NCLET ATY TR,
MQ-27 Drone DIEFDARED LED LEEODFRL LED B s LE T,

« PAIRING is completed when front GREEN LED, the back RED LED on MQ-27 Drone
and the RED LED on the CONTROLLER are LIT SOLID (not flashing). The MQ-27
Drone is ready to fly!

« L'APPARIEMENT est terminé quand le VOYANT VERT avant, le VOYANT ROUGE
arriere du MQ-27 Drone et le VOYANT ROUGE de la MANETTE s'arrétent de clignoter
(LUMIERES FIXES). Le MQ-27 Drone est prét pour le vol !

« L'associazione & completata quando il LED anteriore verde, il LED rosso posteriore
sull'MQ-27 Drone e il LED rosso sul controller sono accesi a luce fissa (non
lampeggiano). A questo punto I'MQ-27 Drone & pronto a volare.

« Die PAARUNG ist abgeschlossen, wenn die GRUNE LED an der Vorderseite, die ROTE
LED an der Riickseite der MQ-27 Drone und der CONTROLLER KONTINUIERLICH
LEUCHTEN (nicht blinken). Nun ist die MQ-27 Drone abflugbereit!

« La CONEXION se habra completado cuando el LED VERDE del frente y el LED ROJO
de la parte trasera del MQ-27 Drone, asi como también el LED ROJO del
CONTROLADOR, estén ENCENDIDOS CON UNA LUZ FIJA (sin parpadear). {EI MQ-27
Drone esta listo para volar!

« La CONEXION se habra completado cuando el LED VERDE del frente y el LED ROJO
de la parte trasera del MQ-27 Drone, asi como también el LED ROJO del
CONTROLADOR, estén ENCENDIDOS CON UNA LUZ FIJA (sin parpadear). jEl MQ-27
Drone esté listo para volar!

o« R7UVTH5RT $E.M0-27 Drone DIEEDFED LED LWEDFRL LED,
I7ha—50OF LED BRTLET (RETidELY) . MQ-27 Drone DEE(ESE
TTY!



OFERATION | MODE D’EMPLOI )
FUNCIONAMIENTO | FUNCIONAMIENTO | BESZE

ALTITUDE | ALTITUDE | ALTITUDINE | HOHE | ALTITUD | ALTITUD | EESEH)

FUNZIONAMENTO I BEDIENUNG

LEFT JOYSTICK
JOYSTICK GAUCHE
JOYSTICK SINISTRO
LINKER JOYSTICK
PALANCA IZQUIERDA DEL
JOYSTICK
PALANCA IZQUIERDA
EJ3AATA97

* Déplacer le JOYSTICK gauche VERS L'AVANT pour MONTER.

* Spingere il joystick sinistro in avanti per fare salire 'MQ-27 Drone.

* Zum HOHERSTEIGEN linken JOYSTICK nach VORN bewegen.

* Empuje la PALANCA izquierda del joystick HACIA ADELANTE para ASCENDER.
* Empuja la PALANCA izquierda HACIA ADELANTE para ASCENDER.

o FREUBIR . EVIMATA V7 ERICRLET,

LEFT JOYSTICK
JOYSTICK GAUCHE
JOYSTICK SINISTRO
LINKER JOYSTICK
PALANCA IZQUIERDA DEL
JOYSTICK
PALANCA [ZQUIERDA
EJIAARTAYY

* Pull the left JOYSTICK BACKWARD to DESCEND.

* Déplacer le JOYSTICK gauche VERS LARRIERE pour DESCENDRE.

* Tirare il joystick sinistro indietro per fare discendere ’'MQ-27 Drone.

* Zum TIEFERSTEIGEN linken JOYSTICK NACH HINTEN bewegen.

* Tire de la PALANCA izquierda del joystick HACIA ATRAS para DESCENDER.
* Jala la PALANCA izquierda HACIA ATRAS para DESCENDER.

» TREEBICE. EIVIM ATy 75 BAICEIEET,

DIRECTION | DIRECTION | DIREZIONE | RICHTUNG | DIRECCION | DIRECCION | #iES

* Move the RIGHT JOYSTICK in the direction you want to go.
* Déplacer le JOYSTICK DROIT dans la direction désirée.

 Spostare il joystick destro nella direzione in cui si vuole fare avanzare 'MQ-27 Drone.

Den RECHTEN JOYSTICK in die gewiinschte Flugrichtung bewegen.
Mueva la PALANCA DERECHA del joystick en la direccién que desee ir.
Mueve la PALANCA DERECHA en la direccion que desees ir.
BYIAARTAY I EERHZWERICEDLE T,

RIGHT JOYSTICK

JOYSTICK DROIT
JOYSTICK DESTRO
RECHTER JOYSTICK
PALANCA DERECHA DEL

JOYSTICK

PALANCA DERECHA
BI3MAT197

FORWARD
AVANCER
AVANTI
VORWARTS
HACIA ADELANTE
HACIA ADELANTE

Bl

REVERSE LEFT RIGHT

RECULER GAUCHE DROITE
INDIETRO ASINISTRA ADESTRA
LINKS RECHTS
HACIA ATRAS HACIA LA IZQUIERDA HACIA LA DERECHA
HACI&Q RAS HACIA LA gOUIERDA HACIA LA 1:_[IJERECHA



OPERATION | MODE D’EMPLOI | FUNZIONAMENTO | BEDIENUNG
FUNCIONAMIENTO | FUNCIONAMIENTO | #RIESZE
ADJUST PITCH

REGLAGE DU TANGAGE VUELATERALE GAUCHE
REGOLAZIONE DEL BECCHEGGIO VISTA LATO SINISTRO

ANSICHT — LINKE SEITE

EINSTELLUNG DES FLUGWINKELS VISTA DEL LADO IZQUIERDO

AJUSTE DE LA INCLINACIAN N R Aol
AJUSTA LA INCLINACION

oy F IR « Rotate PITCH ADJUSTMENT CONTROL FORWARD to LOWER the PITCH.

A « Tourner la COMMANDE DE REGLAGE DU TANGAGE vers L'AVANT pour modifier la TRAJECTOIRE vers le BAS.
« Ruotare il comando di regolazione del beccheggio in avanti per abbassare il lato posteriore.
FoeooEesa « Zum ABSENKEN des FLUGWINKELS die WINKEIE)KONTROLLE nach VORN drehen. >
ITCH ADJUSTMENT CONTROL « Rote el CONTROL DE AJUSTE DE LA INCLINACION HACIA ADELANTE para DISMINUIR la INCLINACION.
e DA L S « Rota ¢l CONTROL DE AJUSTE DE LA INCLINACION HACIA ADELANTE para BAJAR la INCLINACION.
WINKELKONTROLLE o EvFETFAICIE. EvFBEIY FO—IVERICELE Y,

|
CONTROL DE AJUSTE DE LA INCLINACION
CONTROL DE AJUSTE DE LA INCLINACION
EyF@EgI>rO—L

« Rotate PITCH ADJUSTMENT CONTROL BACKWARD to RAISE the PITCH.

« Tourner la COMMANDE DE REGLAGE DU TANGAGE vers LARRIERE pour modifier la TRAJECTOIRE vers e
HAUT.

« Ruotare il comando di regolazione del beccheggio indietro per sollevare il lato posteriore.

« Zum ANHEBEN des FLUGWINKELS die WINKELKONTROLLE nach HINTEN drehen.

« Rote el CONTROL DE AJUSTE DE LA INCLINACION HACIA ATRAS para AUMENTAR la INCLINACION.

« Rota el CONTROL DE AJUSTE DE LA INCLINACION HACIA ATRAS para LEVANTAR la INCLINACION.

o EyFEEFBICE. By FREBI PO—IVERAICELET,

» CORRECT PITCH

* TANGAGE CORRECT

» BECCHEGGIO GIUSTO

* KORREKTER FLUGWINKEL
* INCLINACION CORRECTA
» INCLINACION CORRECTA
» ELWEYF

ADJUST ROLL

. REARVIEW
REGLAGE DU ROULIS f
REGOLAZIONE DELLA ROLLATA v'?éﬂ%“@g"fg%&
ROLLREGELUNG VISTA DE ATRAS
AJUSTE DE BALANCEO Em

AJUSTA EL BALANCEO
O—)LaA%E « Rotate ROLL ADJUSTMENT CONTROL LEFT to RAISE the RIGHT SIDE.
« Tourner la COMMANDE DE REGLAGE du ROULIS vers la GAUCHE pour RELEVER le COTE DROIT.
« Ruotare il comando di regolazione della rollata a sinistra per sollevare il lato destro.
P « Zum ANHEBEN der RECHTEN SEITE den LINKEN ROLLREGLER drehen.
« Rote el CONTROL DE AJUSTE DE BALANCEO HACIA LA IZQUIERDA para LEVANTAR el LADO DERECHO.
R e S « Rota el CONTROL DE AJUSTE DE BALANCEO HACIA LA IZQUIERDA para LEVANTAR el LADO DERECHO.
COMMANDE DE REGLAGE DU RODLIS « BfiZ L3Ik 0—)VBRIY FO— )L EEKEILET,
COMANDO DI REGOLAZIONE ROLLATA
ROLLREGLER
CONTROL DE AJUSTE DE BALANCEO

CONTROL DE AJUSTE DE BALANCEO
O—)Ligga> FO—)b — 2

* Rotate ROLL ADJUSTMENT CONTROL RIGHT to RAISE the LEFT SIDE. .

» Tourner la COMMANDE DE REGLAGE du ROULIS vers la DROITE pour RELEVER le COTE GAUCHE.

* Ruotare il comando di regolazione della rollata a destra per sollevare il lato sinistro.

* Zum ANHEBEN der LINKEN SEITE den RECHTEN ROLLREGLER drehen.

* Rote el CONTROL DE AJUSTE DE BALANCEQ HACIA LA DERECHA para LEVANTAR el LADO IZQUIERDO.
* Rota el CONTROL DE AJUSTE DE BALANCEQ HACIA LA DERECHA para LEVANTAR el LADO IZQUIERDO.
s EflZ LiF3icid. 0—)ViBBIY bO—VeBIKEILE Y,

« CORRECT ROLL

« ROULIS CORRECT

« ROLLATA GIUSTA

« ROLLKORREKTUR

« BALANCEO CORRECTO
; « BALANCEO CORRECTO

6 « ELLO—IL




